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Compte Rendu N4
Date 14/11/2016

Chargé du CR : Hugo Pierre

Etaient présent à la réunion :

• Tout le monde sauf Pierre Le Lay, Florian Quibel et Théo Isambourg

Ordre du jour :

• Début des modélisations des éléments de la table

• Peaufinement des réflexions sur la structure des robots

• Présentation du système de repérage qui a été peaufiné

Décisions prises :

• Distribution des tâches

Ordre du jour de la prochaine réunion :

• Présentation des différentes tâches en cours et finies

• Assembler la table et les différents éléments la composant

• Avoir terminé la vidéo pour les deuxièmes années

• Finir la réflexion sur la structure des robots et commencer la modélisation
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